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Mit dem C € -Zeichen wird bestatigt, daR der zugehorige Antrieb die
zutreffenden Sicherheitsanforderungen folgender EU-Richtlinien er-
fiillt:

- Maschinenrichtlinie 89/392/EWG

- EMV-Richtlinie 89/336/EWG
- Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG
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1.

Allgemeine Sicherheitshinweise

Dieser Nahmaschinenantrieb ‘SERVO-TOP’ (im weiteren SERVO-TOP genannt) ist gemaf
glltigen Bestimmungen und Sicherheitsvorschriften gebaut und gepruft und hat das Werk in
sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, muf3 der Anwen-
der die Hinweise und Warnvermerke beachten, die in dieser Betriebsanleitung enthalten sind.

Der SERVO-TORP ist keine verwendungsfertige Maschine. Er ist zum Einbau in Maschinen der
Nahfaden verarbeitenden Industrie, die in sauberen und trockenen Rdumen betrieben werden,
bestimmt. Seine Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis festgestellt ist, dal® die Maschine, in
die dieser Antrieb eingebaut werden soll, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinien
entspricht.

Eine andere dariber hinausgehende Benutzung, wie z. B. im Freien, in nasser oder explosions-
gefahrdeter Umgebung, ist nicht bestimmungsgemal. Zur bestimmungsgemalien Verwendung
gehdrt auch die Einhaltung der vom Hersteller vorgeschriebenen Betriebs-, Wartungs- und
Instandhaltungsbedingungen.

Der SERVO-TOP arbeitet nur dann sicher und zuverlassig, wenn er dieser Betriebsanleitung
und seinem Verwendungszweck entsprechend eingesetzt wird.

Diese Betriebsanleitung ist vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme des SERVO-TOP
sorgfaltig zu lesen. Machen Sie sich mit den Sicherheits-, Montage-, Bedienungs- und War-
tungsvorschriften vertraut, bevor Sie den SERVO-TOP, seine Zubehorteile und Zusatzein-
richtungen erstmalig in Betrieb nehmen. Personen, die den Inhalt der Betriebsanleitung nicht
kennen, dirfen den nachfolgend beschriebenen SERVO-TOP nicht benutzen!

Alle Tatigkeiten an und mit dem SERVO-TOP duirfen nur unter Einhaltung der nachfolgenden
allgemeinen und der besonderen Sicherheitshinweise in den folgenden Abschnitten der Be-
triebsanleitung ausgelibt werden!

Allen Personen, die davon betroffen sind, miissen diese Sicherheitshinweise zur Kenntnis
gebracht werden und sie missen diese beachten. Die Nichteinhaltung der Sicherheitshinweise
kann zur Verletzung von Personen, Beschadigung von Sachen oder zu Stérungen und Schaden
an dem Antrieb selbst flihren.

Die in dem jeweiligen Verwenderland geltenden Unfallverhitungsvorschriften sowie die Regeln
fur sicherheits- und fachgerechtes Arbeiten sind zu beachten. Der Antrieb darf nur durch hierfir
unterwiesene Personen montiert und in Betrieb genommen werden!

Installation und Inbetriebnahme des SERVO-TOP missen von Fachkraften sorgfaltig durchge-
fuhrt werden, so dafd Auswirkungen von Stéreinflissen, die eine Gesundheitsgefahr fir das
Personal oder gefahrliche Bedingungen hervorrufen kénnen, auf ein Minimum reduziert sind.

Arbeiten an unter Spannung stehenden Teilen und Einrichtungen sind nicht erlaubt!
Ausnahmen regelt die EN 50110.

Vor dem Entfernen von Abdeckungen, Montieren von Zusatzeinrichtungen oder Zubehoérteilen z.
B. Positionsgeber, Sollwertgeber, Lichtschranke usw. - ist die Maschine auszuschalten, vom
Netz zu trennen und der Stillstand abzuwarten. Die Bodenabdeckung des Steuerungsgehauses
darf erst nach 10 Minuten gedffnet werden!

Um das Risiko von Verbrennungen, Feuer, elektrischem Schlag oder Verletzungen zu reduzie-
ren, sind Umbauten bzw. Veranderungen des SERVO-TOP grundsatzlich nicht erlaubt. Ausnah-
men sind evtl. nur nach vorheriger Absprache mit dem Hersteller mdglich. Genehmigte Umbau-
ten bzw. Veranderungen sind sorgfaltig nach MaRgabe des Herstellers durch Fachkrafte durch-
zufuhren.
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Wahrend des Betriebes darf keine Verkleidung oder Schutzvorrichtung entfernt sein (z. B Riemenschutz mit
Sicherung der Einlaufstelle des Keilriemens und der Riemenabfalsicherung)!

Vor Verlassen des Arbeitsplatzes ist der Ein-/Ausschalter der Maschine in Aus-Stellung zu schalten.

Bei langeren Stillstandszeiten ist der Netzstecker zu ziehen, damit der Antrieb gegen unbeabsichtigtes
Einschalten gesichert ist.

Wenn zusatzlich Gerate oder Betriebsmittel an der Steuerung des SERVO-TOP angeschlossen werden,
darfen diese nur mit Kleinspannung, die durch einen Sicherheitstransformator erzeugt wird, betrieben wer-
den!

Nehmen Sie den Antrieb niemals in Betrieb, wenn die LUftungséffnungen verstopft sind.
Achten Sie darauf, daf} Liftungséffnungen nicht durch Fasern, Fusseln, Staub usw. verstopft sind.

Keine Gegenstande, z. B. Nadeln, in die Offnungen hineinstecken oder fallen lassen.

Greifen Sie nicht in den Bereich beweglicher Teile, z. B. Keilriemen und Einlaufstelle des Keilriemens!
Den SERVO-TOP nicht betreiben, wenn Aerosole (Spray) oder Sauerstoff angewendet werden!

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil des SERVO-TOP und bei einem Besitzwechsel mit weiterzugeben.

Die Hinweise in den nachfolgenden Abschnitten dienen Ihrer und anderer Sicherheit.

Warnhinweise in der Betriebsanleitung, die auf besondere Verletzungsgefahr fiir die Bedienperson
A oder Gefahr fliir die Maschine hinweisen, sind an den betreffenden Stellen durch das nebenstehen-
de Symbol gekennzeichnet.

Dieses Symbol ist ein Warnhinweis am SERVO-TOP.
Es weist auf lebensgefahrliche Spannungen hin.

SER-1-DE 1.2 01-04-03



2. Technische Daten

- Bemessungsdaten:
Spannung
Frequenz
Strom (Antrieb)
Strom (Steuerung)
Leistung (abgegeben)
Drehzahl

Drehmoment

Tragheitsmoment des Motors (Jmoet)
(ohne Riemenscheibe)

Betriebsart

Schutzart

Isolationsklasse

- Grenzwerte:
Nennspannungsbereich
Drehzahl
Drehmoment (Beschleunigung)

Leistung (kurzzeitig)

Tragheitsmoment (Jmasch)
der Maschine, reduziert
auf die Motorwelle

- Einsatzbedingungen:

Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur
(mittlere Uber 24h)

Luftfeuchte (relativ)

230V, einphasig
50/60 Hz

50A

0,6 A

550 W

4200 U/min

1,25 Nm

7 kg cm?

S5 (40% ED beits =2,5s)
Aussetzbetrieb mit elektrischer Bremsung,
relative Einschaltdauer 40%, Spieldauer 2,5 s

IP40
E

190 - 240V +/- 10% einphasig
5000 U/min

8 Nm

1600W

10 kg cm?

+5°Cbis40°C

<35°C
85% bei 30° C

- Steuerspannung fiir externe Stellglieder:

Spannung im Leerlauf

Spannung bei Belastung

Leistung
Laststrom

Laststrom max

25V Gs

24V Gs bei 1=4A
(20 V Gs bei | = 10A kurzzeitig)

96 W (200 W, kurzzeitig)
4 A
10 A, kurzzeitig

Achtung: Die Summe der Laststréme aller gleichzeitig eingeschalteten Stellglieder
(Magnete, Magnetventile) darf den Wert von 4A dauernd nicht iiberschreiten!

SER-1-DE
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- Gewichte: Gesamtgewicht ca. 14 kg

Motor (ohne Riemenscheibe) 6,440 kg

Konsole mit Schrauben 1,150 kg

Steuerung 4,540 kg

Sollwertgeber 0,460 kg

Istwertgeber 0,240 kg

Riemenscheibe (358 - @120mm) 0,172 kg - 0,320 kg

Riemenschutz 0,270 kg

NetzanschluReinheit 0,715 kg

3. Verwendungsbereich
Der SERVO-TORP ist keine verwendungsfertige Maschine. Er ist zum Einbau in andere Maschinen, d. h.,
Naheinheiten und Nahanlagen in der Nahfaden verarbeitenden Industrie und im Gewerbe bestimmt.
Der SERVO-TORP ist fiir den Einsatz in sauberen, trockenen Raumen bestimmt.

Eine darlber hinaus gehende Verwendung, wie z. B. im Freien, in nasser, staubiger oder
explosionsgefahrdeter Umgebung ist nicht bestimmungsgeman.

Zur bestimmungsgemalfien Verwendung gehdrt auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs-, Wartungs- und Instandhaltungsbedingungen.
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4. Lieferumfang

1x  Synchronmotor mit Kommutierungsgeber
1x  Steuerung

1x  Sollwertgeber

1x Istwertgeber

1x  Netzschalter

1 Bedienfeld B2 (optional)

1 Bedienfeld XB4.4 (optional) (Servo 01)
1 Bedienfeld XB7.4 (optional) (Servo 01)
1 Bedienfeld OC-TOP (optional)

1x Riemenscheibe

1 x  Motoraufhdngung

1 x Riemenschutz

1x Zuggestange

1 x Betriebsanleitung

5. Transport und Lagerung

Der SERVO-TOP hat unser Werk nach einer sorgfaltigen Endkontrolle verlassen.
Prifen Sie den Antrieb auf evtl. Transportschaden.
Reklamieren Sie - falls erforderlich - beim Auslieferer.
Reklamationen von Fehlteilen werden innerhalb von 14 Tagen ab Kaufdatum akzeptiert.
Der SERVO-TOP und das Zubehor werden in einem Karton mit Styroporeinsatz mit den
aufleren Abmessungen: L =555 mm,

B =380 mm,

H = 395 mm ausgeliefert.

Diese Verpackung schiitzt den SERVO-TOP bei Transport und Lagerung vor auf3eren Einfliissen.

Der SERVO-TOP ist so ausgelegt, dald er bei Transport und Lagerung Temperaturen im Bereich
von -25°C bis +55°C sowie kurzzeitig, nicht langer als 24 Stunden, bis +70°C vertragt.

Lagerung in der Verpackung muf in trockener Umgebung erfolgen.

Der Karton und sein Inhalt miissen vorsichtig gehandhabt werden!
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6. Montageanleitung

Aus verpackungstechnischen Grinden wird der SERVO-TOP dem Kunden nicht gebrauchsfertig montiert
ausgeliefert.

Bevor Sie mit der Erstmontage beginnen, entnehmen Sie zweckmaRigerweise der Verpackung samtliche
Teile.

Im Karton befinden sich der SERVO-TOP, die Zubehdrteile und die Betriebsanleitung.
Kontrollieren Sie den Inhalt der Verpackung auf Vollstandigkeit.

Wenn Sie Fragen zur Montage haben, die die Betriebsanleitung nicht beantwortet, wenden Sie sich bitte
an uns oder eine unserer Kundendienstwerkstatten.

Montieren Sie den SERVO-TOP entsprechend den einzelnen Anweisungen und Darstellungen.

6.1 Richtlinien fur die Motormontage

Bei der Montage des Motors sind Vorkehrungen zu treffen, damit der Motor nicht herunterfallen
kann, z. B. Ndhmaschine aus der Tischplatte nehmen, Tisch umdrehen, dann den Motor
stehend auf der Tischplatte montieren.

- Der Motor mul} so ausgerichtet werden, dal® die Riemenscheiben von Motor und Maschine fluchten
(Abb. 6.1).

- Es st auf die richtige Riemenlange und Riemenspannung zu achten.

Fir die Riemenspannung gilt:

Der Riemen ist richtig gespannt, wenn die beiden gegenlaufigen Seiten des Riemens mit einer Lange
I = 1060 mm durch Druck (Druckkraft F = 10N) zwischen Daumen und Zeigefinger des Monteurs um ca.
20 mm zusammengedrickt werden kdnnen (Abb. 6.2).

i

AM—

10 mm||:

—)
2 (=

falsch richtig

Abb. 6.1 Abb. 6.2

6.2 Montage des Motors am Maschinentisch

Der Motor wird Uber ein Gelenk an der Konsole aufgehangt.
Die Konsole wird von unten am Nahtisch befestigt.
Die Befestigung der Konsole am Nahtisch ist abhangig vom Material des Nahtisches:

- 1. in Schichten verleimte Holzplatte (mit ausreichender Festigkeit)
Die Konsole wird mittels Sechskantschrauben M8 x 35 (DIN 933) befestigt.
Dazu missen in die Tischplatte Einsatzbuchsen M8 x 14 (DIN 39) eingeschraubt werden.

- 2. allgemeine Holzplatte, Spanplatte (mit nicht ausreichender Festigkeit)

Die Konsole wird mittels Schlof3schrauben M8 befestigt.
Dazu miissen in den Nahtisch 3 Durchgangslécher mit @ 9 mm gebohrt werden.
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Die Lage der Bohrungen ist der Abb. 6.3 zu entnehmen
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6.3 Auswahl der Riemenscheibe am Motor

Damit der Motor bei Nenndrehzahl der Nahmaschine im Bereich seiner optimalen

Leistung (4000 U/min) laufen kann, ist die Verwendung einer angepalten Riemenscheibe

unbedingt erforderlich.

Die Grofe (@) der Riemenscheibe wird nach folgender Gleichung ermittelt:

nMasch

QSMot = n

Mot

Es bedeuten:

S =

X IS

Masch

@ Scheibe des Motors [mm]

Mot
DS, asch = @ Scheibe der Maschine [mm]
Mot = Nenndrehzahl des Motors [= 4000 U/min]
Npiasch = Arbeitsdrehzahl der Maschine [U/min]

Bei Festlegung des @ der Riemenscheibe am Motor entsprechend vorstehender Gleichung wird verhin-
dert, dal’ die Maschine mit unzulassiger Geschwindigkeit (Drehzahl) betrieben wird!

Der Durchmesser @S, | kann auf einfache Art aus der unten abgebildeten graphischen Darstellung (Abb.

6.4) der 0. g. Gleichung ermittelt werden.
Erklarung der Abbildung:

Auf der waagerechten Koordinat (x-Achse)
ist die Maschinengeschwindigkeit (n,, . [U/min])
und auf der senkrechten Koordinate (y-Achse)

der Durchmesser der Motorriemenscheibe (JS,, | [mm]) angetragen.

Jede Funktionsdarstellung ist flr einen bestimmten Handradscheibendurchmesser (JS, . [mm])

gultig.

Dieser Durchmesser ist rechts an der Funktionsdarstellung angetragen.

Alle Funktionsdarstellungen in der Abbildung sind fir eine konstante Motorgeschwindigkeit

(Nt [U/Min]) giltig.
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Abb. 6.4  Diagramm flr SERVO-TOP bein,, . = 4000 U/min

6.4 Montage von Riemenscheibe und Riemenschutz

- Riemenschutz-Unterteil (1) mit den zwei Schrauben (2) am A-Lagerschild des Motors locker an-
schrauben.

Abb. 6.5
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- Riemenabfallsicherung (8) und die beiden Riemeneinlaufsicherungen (16) lockern und nach auf3en
schieben.

- Pal¥feder (3) in die Nut der Motorwelle (4) einlegen.

- Keilriemenscheibe (5) so auf die Motorwelle (4) schieben, daf’ die Pal¥feder (3) in die Federnut
der Bohrung der Keilriemenscheibe palit.

- Keilriemenscheibe (5) mittels der Mutter (6) axial auf der Motorwelle festziehen.
- Mutter (6) durch Festdrehen der Sicherungsschraube (7) sichern.

- Riemen auflegen und uber das Gelenk (9) zwischen Konsole (10) und Motoraufhangung (11)
spannen (s. Abb. 6.2).

- Riemenschutz-Unterteil (1) nach Riemenlauf ausrichten und mit den Schrauben (2) festziehen.

- Riemenabfallsicherung (8) in Richtung Keilriemenscheibe schieben (Abstand max. 3 mm) und
festziehen.

- Riemeneinlaufsicherungen (16) so weit nach innen verschieben, dal} die Abstdnde zwischen
Sicherungszylinder und Riemenscheibe und Sicherungszylinder und Riemen jeweils nicht grof3er
als 4 mm sind (s. Abb. 6.6).

Die Riemeneinlaufsicherungen in der richtigen Lage festziehen.

Abb. 6.6

- Riemenschutz-Oberteil (12) in die Ose (13) des Unterteils (1) einhdngen und andriicken,
damit die Lasche (14) des Oberteils durch den Schlitz (15) des Unterteils geschoben wird.

- Mittels der Schraube (17) ist das Oberteil (12) auf dem Unterteil zu fixieren.
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6.5 Elektrischer AnschluB (NetzanschluR)

Arbeiten an der elektrischen Ausristung (Anschluf®, Wartung, Reparatur) durfen nur durch/oder unter
Leitung und Aufsicht einer Elektrofachkraft durchgefihrt werden.

Der SERVO-TORP ist vorgesehen zum Anschluf} an ein geerdetes Wechselspannungsnetz mit einer
Nennspannung im Bereich von

190 bis 240 V 50/60 Hz.

Vergewissern Sie sich vor Anschlufd der Netzzuleitung, dal® die Netzspannung innerhalb des auf dem
Typenschild des SERVO-TOP angegebenen Nennspannungsbereiches liegt.

Der Anschluf’ darf nur Gber einen mehrpoligen Stecker mit Schutzkontakt erfolgen. Festanschlufd ist
unzulassig.

Folgende Potentiale sind anzuschlief3en:

Phase (L1 oder L2 oder L3)
Neutralleiter (N)
Schutzleiter (PE)

Der SERVO-TOP ist zum Anschluf? an folgende Netze geeignet:

- TN (Netz mit einem direkt geerdeten Punkt, mit einem Schutzleiter (PE),
der mit diesem Punkt verbunden ist)

-TT (Netz mit einem direkt geerdeten Punkt, wobei der Schutzleiter (PE)
nicht mit diesem Netzerdungspunkt verbunden ist)

-IT  (Netz, das nicht direkt geerdet ist)

TN-Netz TT-Netz
L1 L1
L2 L2
L3 L3
l N + N
S —— {le=mmmm - PE : ______ e Hom e ey PE
! i L i
i 2 ' + !
L M T ]
! :
T
i i
- i
og? ]
we _ BEEBE. ms) !
!
i
i
IT-Netz L
L1
L2
L3
e PE

a—-

Qe +
e —— | 4| Fp——
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Fir TT-Netz und IT-Netz gilt:

Alle durch eine Schutzeinrichtung gemeinsam geschutzten Kérper missen durch Schutzleiter an demsel-
ben Erder angeschlossen werden.

Gleichzeitig berihrbare Kérper miissen an einem gemeinsamen Erder angeschlossen werden.
Fiir IT-Netz gilt auBRerdem:

Kein aktiver Leiter der Anlage darf direkt geerdet werden. Die Kdrper missen einzeln, gruppenweise oder
in ihrer Gesamtheit mit einem Schutzleiter verbunden sein.
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1-phasige Steckverbindung mit Schutzleiter

An einem mit 16 A abgesicherten Stromkreis sollen nicht mehr als 3 SERVO-TOP betrieben werden.

3x 16 A

L1
L2

3-phasige Steckverbindung mit Schutzleiter

Auf gleichmaRige Verteilung der Belastung am 3-Phasen-Netz ist zu achten!
An einer mit 16 A abgesicherten Phase dirfen max. 2 SERVO-TOP angeschlossen werden, um den
N-Leiter nicht zu tberlasten!

Der SERVO-TOP ist ein Gerat der Schutzklasse |, d. h. zum Schutz bei indirektem Berlihren ist ein
Anschlul} fur den Schutzleiter vorhanden.

A Der SERVO-TOP darf nur mit Schutzleiter an einem funktionsfahigen Schutzleitersystem
entsprechend allen oértlichen Vorschriften und Verordnungen betrieben werden, um zu verhin-
dern, daf® im Fehlerfall Personen durch elektrischen Schlag gefahrdet werden oder Brandge-
fahr auftritt. Die Schutzwirkung darf nicht durch Verlangerungsleitungen ohne Schutzleiter
aufgehoben werden.
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Warnung: Jegliche Unterbrechung des Schutzleiters innerhalb oder auf3erhalb des SERVO-TOP
oder Lésen des Schutzleiteranschlusses kann dazu fuhren, dal} das Gerat gefahr-
A bringend wird.
Absichtliche Unterbrechung ist nicht zulassig.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen

Sollen SERVO-TOP uber Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen Giberwacht werden, dann missen diese
stoRBimpulsfest, kurzimpulsverzdgert fur Wechselfehler- und pulsierende Gleichfehlerstrome geeignet
sein.

Zum Anschlufd an das Versorgungsnetz wird eine NetzanschluRReinheit mitgeliefert mit einem
NetzanschluRkabel von 3 bzw. 5 m Lange.

Fir Anschluf3leitungen missen solche Leitungsarten verwendet werden, die nicht leichter sind als leichte
Kunststoffschlauchleitungen HO5 VV. Der Leiterquerschnitt muf3 mindestens 1mm? betragen. Die
Leitungslange darf dabei 5 m nicht Ubersteigen. Der Spannungsabfall des Schutzleiters darf 3,3 V nicht
Uberschreiten bei einem Mef3strom von 10 A.

Zu verlegende Leitungen missen gegen die zu erwartenden Beanspruchungen geschiitzt und ausrei-
chend befestigt sein.

Leitungen sind so zu verlegen und zu fixieren, dal} sie einen Mindestabstand von 25 mm zu beweglichen
Teilen haben.

Leitungen, Netzleitungen und Kleinspannungskreise sollen zum Zweck der sicheren Trennung vorzugs-
weise raumlich getrennt voneinander verlegt werden.

Es ist sicherzustellen, daf3 nur Sicherungen vom angegebenen Typ und der angegebenen Nennstrom-
starke als Ersatz verwendet werden.

Jegliches Uberbriicken der Sicherungen ist unzuldssig und verursacht eine elektrische Gefahrdung oder
Brandgefahr.

Wenn anzunehmen ist, dal} ein gefahrloser Betrieb nicht mdglich ist, so ist der Antrieb aulRer Betrieb zu
setzen und gegen unabsichtlichen Betrieb zu sichern.

Es ist anzunehmen, daB ein gefahrloser Betrieb nicht méglich ist,

- wenn der Antrieb sichtbare Beschadigung aufweist z. B. Netzanschluf3kabel

- wenn der Antrieb nicht mehr arbeitet

- nach langerer Lagerung unter unglinstigen Bedingungen.
Die untere Abdeckung des Steuerungsgehauses darf nur durch Fachpersonal und wenn der Antrieb durch
Ziehen des Netzsteckers vom Netz getrennt wurde, gedéffnet werden (nach dem Abschalten mindestens

10 Minuten warten).

Die Steckerverbindungen der Steuerung sorgfaltig nach Prifen der Stift- und Buchsenkonfiguration und
der Steckrichtung einstecken und verriegeln, um Fehlfunktionen zu vermeiden.

Der Bremsvorgang wird nicht eingeleitet, wenn das Netz abgeschaltet wird oder das Netz ausfallt, wah-
nd der SERVO-TOP arbeitet.
A Beim Verlassen des Arbeitsplatzes sowie bei Wartungsarbeiten ist die Maschine durch Heraus-
ziehen des Netzsteckers vom Netz zu trennen. Bei Netztrennung nicht am Netzkabel ziehen,

sondern den Netzstecker fassen und herausziehen.

Bevor der SERVO-TOP vom Netz getrennt wird,
alle Betdatigungselemente auf ,,Aus” bzw. ,,0“ stellen.
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6.6 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Der SERVO-TOP ist zum Einbau/Anbau in Naheinheiten und Nahanlagen EMV vorbereitet, d. h. er erfillt
die einschlagigen EMV-Vorschriften (IEC 204-31 second Edition 1996-05) bei einer Kabellange bis 500
mm an jeder Eingangs- bzw. Ausgangsbuchse. Dies ist erfahrungsgeman ausreichend fir Naheinheiten.

Bei Nahanlagen kdnnen - bedingt durch langere Kabel, unglinstige Kabelfihrung, benachbarte starke
Storfelder usw. - weiterfihrende MaRnahmen erforderlich werden.

Durch folgende MafRnahmen kann der Einflufd von Stérungen reduziert oder beseitigt werden:
- Durch geeignete Filter, Laufzeitglieder, geeignete Leitungen und Leitungsverlegung.

- Leitungen unterschiedlicher Stromkreise (Netzspannung, Kleinspannung)
raumlich getrennt voneinander verlegen, um Stérbeeinflussungen gering zu halten.

- Bezugspotentialleiter fur die Stromkreise oder gemeinsamer Anschluf3punkt:
Sternférmige Verdrahtung mit einem oder mehreren Bezugspunkten,
die Uber isolierte Leitungen mit groRem Querschnitt geerdet sind.

- Elektrisch leitfahige Teile der Naheinheit bzw. Nahanlage sollten Uber Potentialausgleichsleitungen
mit dem Schutzleiter am SERVO-TOP-Gehause neben der Kabeldurchflihrung fur die
NetzanschlufBleitung verbunden werden. (Fir Hochfrequenz geeignete Leitungen: feinstdrahrige
Litze mindestens 2,5 mm? Querschnitt oder breitflachige Kupferbander.)

Beim Anschlufl des Pontentialausgleiches ist auf sicheren Kontakt zu achten, d. h. an lackierten
Teilen muld der Anschlul® unter Verwendung von Zahnscheiben durchgefiihrt werden.

Folgende Teile sollten in den Potentialausgleich einbezogen werden:
- N&hmaschine
- N&hmaschinengestell
- Pedal
- Gehdause von Magneten bzw. Magnetventilen
- Halterung fir Taster
- Gestelle fur Stapler, Bandzuflhrung usw.

- Masseverbindungen
Von jedem Ausrustungsteil sind die Masseverbindungen zu einem gemeinsamen Punkt zu fihren.
Es sind geflochtene Leiter mit groBem Querschnitt zwischen beweglichen Teilen und dem Gehause
zu verwenden und die Masseverbindung ist so kurz wie mdglich zu halten.

- Signallbertragung
Durch elektrostatische und magnetische Abschirmung, verdrillte Leiter und die Leitungsfihrung ist
sicherzustellen, daf} von Steuer- und Hauptstromleitungen keine Stérspannung auf Signalleitungen
Ubertragen wird.
(Eine rechtwinklige Leiterkreuzung ist besser als eine unter kleinerem Winkel, Parallelfuhrung ist
grundsatzlich zu vermeiden.)

- Trennung von Ausristungsteilen
Storempfindliche Ausristungsteile (Baugruppen mit Impulsverarbeitung und/oder mit niedrigen
Pegeln) sollten von Schaltgeraten wie elektromagnetische Relais, Thyristoren usw. getrennt und/
oder abgeschirmt werden.

- Trotz hoher Stérunempfindlichkeit sollte der SERVO-TOP nicht in unmittelbarer Nahe von HF-
Schweillmaschinen oder &hnlichen Anlagen betrieben werden, um evtl. Fehlfuntionen auszuschlie-
Ren.

- Der SERVO-TOP wird nur dann den Forderungen an die EMV gerecht, wenn das Steuerungs-
gehause frontseitig mit der Abdeckung versehen ist!

- Die vordere Abdeckung des Steuerkastens muf® wahrend des Betriebes geschlossen bleiben, um
Fehlfunktionen aus EMV-Grinden bzw. Verschmutzung durch Eindringen von Staub zu verhindern.

Bei auftretenden Schwierigkeiten sprechen Sie mit dem Hersteller.
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6.7 Montage des Istwertgebers (IWG-Positionsgeber)

Die Abb. 6.7 zeigt die Vorderansicht des IWG. Dieser wird auf den Aufnahmezapfen des Handrades
aufgesteckt und durch 2 Innen-Sechskantschrauben (a) befestigt.

Die Aufnahmebohrung der Welle des IWG (b) hat den @ 22,2 mm (Toleranz E7).

Der Aufnahmezapfen am Handrad der Nahmaschine muf dazu passend eng toleriert sein!

Vor dem Aufstecken des IWG auf das Handrad missen die beiden Schrauben (a) so weit zurlickge-
dreht sein, dal sie nicht in die Aufnahmebohrung (b) hineinragen!

Der Durchmesser des Aufnahmezapfens am Handrad mul} sein:

bei langsamen Ndhmaschinen 22,2 mm (Toleranz k8) und bei schnellen Nahmaschinen 22,2 mm
(Toleranz p6)

Es bedeuten:

Toleranz k8 p6 E7
min-Abweichung [um] 0 +22 +40
max-Abweisung [um] +33 +35 +61

Das Gehause des IWG mul gegen Verdrehung gesichert werden. Dazu ist am Gehause der Nah-
maschine eine Arretierungsvorrichtung, z. B. ein Gewindestab (& 6 mm) zu montieren.

Dieser mul in den Arretierungsschlitz (c) des IWG-Gehauses hineinragen und dadurch den IWG
spielfrei Uber eine elastische Zwischenlage fixieren.

6.8 Montage des Sollwertgebers (SWG)

SER-1-DE

Die Grundplatte des SWG (6) wird durch 2 Schrauben auf der linken Seite des Steuerungsgehduses
(2) befestigt.

Die Zug-/Druckstange des SWG wird Uber ein Gestadnge mit dem Pedal der Maschine verbunden.
Die Zug-/Druckstange des SWG und das Gestadnge zum Pedal sollen moglichst eine gerade Linie
bilden, damit optimale Kraftlibertragung zwischen SWG und Pedal gewahrleistet ist.

Gestange und Pedal sollen moéglichst einen Winkel von 90° bilden.

Der SWG ist am Steuerungsgehdause in einem Bereich von 40° schwenkbar.

Es ist auf Leichtgangigkeit des Pedals zu achten!

Abb. 6.8
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